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Responsable de 100+ logticiels C++ et/ou Python:
Maintenance
Conseil
Pérennisation
Diffusion

Développement d’exemples
Formations techntiques
Web
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C++

Python

JAVA

Glt

Forges (github, gtitlab, ..)
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Packaging (CMake, setuptools, uv, ..)
Documentation (doxygen, sphinx, ..)

formattage automatique (black, clang-format, ..)
analyse statique (ruff, flake8, clang-tidy, ..)
test untitaires (untittests, gtest, pytest, ..)
intégration continue (gitlab-ci, github actions,
travis, ..)
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Contenu
Conception des systemes orientés objet
Evaluation

TP
Examen le 08/12
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